
遠くのロボットを、誰でも思いのままに。

協働ロボット研究室

研究テーマ：遠隔ロボットの直感的操作体験の向上

場 所 ：機械･建設1号棟 1階ラウンジ

指導教員：三好孝典教授

説明所要時間：約20分 研究室HP

従来のロボット遠隔操作

タスク

UI ロボットユーザ

ロボットを直接見られない...

遠隔地

遠隔地の様子が分かりずらい...

直接触って動かせない...

音が直接聞こえない...

直感的に操作しにくい...

遠隔地を疑似的に“直接”操作させよう

ユーザ
ミニロボット

直接触って操作！

+HMD

タスク

遠隔地を仮想的に再現

遠くのロボットを、直接触れて動かす体験をしてみませんか？

遠隔地


