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１回あたりの説明所要時間 １０分程度

複数のロボットから構成される群れをロボット群と呼びま
す。ロボット群は、１台のロボットでは達成できないタス
クを実現できるなど、多数の利点を持ちます。ただし１台
のロボットに比べ、その制御は難しくなります。

紹介内容
ロボット群の制御（分散誘導制御）について、紹介します。

 ロボット群の制御

図．移動ロボットから成
るロボット群の誘導制御
の様子。群れ形状を保っ
たままでの移動が必須。

人の触感覚の強化や運動学習（技能伝達）をサポートす
る知能機械システムの開発も行っています。

 人をサポートする機械システムの開発

図．物に触れた時の感覚（触
感覚）を向上するシステム
人が感じない程小さなノイズにより、確率
共鳴現象を発現させ、指先での触感覚を向
上する（左図はイメージ図）。右図は、サ
ンドペーパ識別実験への応用。触感覚が向
上することで、識別率が向上する
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